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Doktoranto BERNARDO CIAPO ataskaita

Vadovas: doc. dr. Povilas Treigys

Uz mokslo metus 2019-2020
Doktoranturos laikotarpis: 2019-2023




Turinys:

- Tyrimo objektas, tikslas, planuojami rezultatai

- Ataskaitiniy mety planas ir rezultatai

- Kity mety planas



Disertacijos pavadinimas:

Vaizdy ypatybiy tyrimas
sprendziant atpazinimo uzdavinius
savitarnos kasose




Tikslas:
Pasiulyti metodikg efektyviam prekiy
atpazinimui savitarnos kasose

- Uzdavinys 1: nuspresti AR preké yra matoma? iy mety fokusas)

- Uzdavinys 2: nuspresti ar preké yra ZINOMA (ateinanciy mety

fokusas)



No Tipas
Disertacijos rengimo
1 etapas

2 Mobilumo veikla

3 Publikavimas

Siy mety pasiekimai

Objektas

Moksliniy tyrimy disertacijos tema
apzvalga ir analizé

(studijy plano dalys)

Statusas

Parengta
(pristatoma rengiamame straipsnyje)

Disertacijos tyrimo objekto pristatymas

DAMSS konferencijoje
Moksliniy tyrimy disertacijos tema
apzvalga zZurnale

Pristatyta

Rengiamas
(derinamas su vadovu)

Kur, kada

DAMSS
2019 lapkritj

BIMC



Siy mety pasiekimai

(islaikyti egzaminai)

No Pavadinimas

Masininis mokymasis
1 (ruduo 2019, 7 kreditai)

Informatikos ir informatikos inZinerijos tyrimo metodai ir metodika
2 (pavasaris 2020, 8 kreditai)




Siy mety pasiekimai
(bendryjy gebejimy mokymai)

Studijy
No Pavadinimas plane |skaityta Kredity

Elsevier seminaras apie tinkamiausio publikavimui zurnalo
pasirinkima, naudojant mokslo analitikos jrankj Scopus ir
1 mokslinés leidybos subtilybes Ne
2 Moksliné informacija: paieska, mokslometrija, duomeny talpyklos Taip

3 Academic Writing Ne

Atviros prieigos kompetencijy tobulinimas taikant zaidimo
4metoda Taip

5 Informacijos tvarkymas programa Mendeley: praktinis uzsiémimas Ne
6 Latex jvadas Taip

7 Patirtini I i tinklaveil o} Taip

8 Praktiniai mokymai apie projekty rengimg Ne




Siy mety pasiekimai
(kiti mokymai)

No Pavadinimas
coursera

Stanford
University

University

1Writing in the Sciences

2 Convex Optimization
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e
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sAdvanced Algorithms and Complexity
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(doktoranty vasaros stovykla, ,,Portugalija“)
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-Seminarai
-Projektas: zuvy detektavimas

* All times are UT G o Summer Time)

July e) y, 08 (Wed) d July, 10 {Fri)

ML & CV BASICS
(Jaime Cardoso)
08:30" - 10:00"

OPTIMAL TRANSPORT
IN COMPUTER VISION
(Nicolas Courty)
09:00° - 11:30%

EXPLAINABLE Al
10:00 Coffes Break {Mauricio Reyes)
08:00* - 11:30*

INFORMATION SECURITY
(Marta

)
08:00* - 11:30*

MACHINE LEARNING
‘ON KUBERNETES

(Markus Baver) Coffee Break + Al shot Coffee Break + Al shot

_| labels.csv - Notepad

14.00 DEEP LEARNING & File Edit Format View Help

ACTION RECOGNITION L= e :
- — seq;frame;label
{Pascal Mettes)

asa s 000;0; [ (450,33,568,73), (302,115,381,150)]

000;1; [ (345,44,418,80) ]
000;2
000;3
000;4
000;5
000;6
00037

Project Presentations
15:30" - 17.007

16:00 Coffee Break + Al shot

Caoffee Break + Al shot

Project
17:00" - 20,007

19:00




Siy mety pasiekimai
(tyrimas: problematika)

RS SN

- Kadro parinkimas
- Vieta (daug prekiy vs. Viena preké)

enavimas ar svérimas

- Laikas (preké juda)

- Vaizdy specifika
- Skirtingi dydziai

- Apsvietimo skirtumai - Uzdengimas kuno dalimi




Siy mety pasiekimai

(tyrimas: metodai)

Efektas
Validavimo
"Vamzdyno" (Pipeline) etapas |Bandymas tikslumui
Duomeny aibé dataset dydis 2K->1.5K/class [-6.4%
static aug minus some param |-3.9% - -1.7%
reduce dynamic aug half -3.4%
add dynamic augmention +1.5% - +7%
Dynamic aug: dbl, triple -0.2% - +1.5%
adjusted crops +4.6%
Subtract mean intensity -0.9-+0.7%
Subtract RGB mean -3.1%
Background removed -5.4% - 3.6%
Vaizdy paruoiimas Intensity eqlztn {CLAHE) +1.4%
2-=5 conv; 1->3 dense +6%% - +11%
cnn filter size 3-=5,7 -3%
5-=0,7.8 conv -1.0% - +3.2%
Modelio architektira add batch norm -0.6-+2.2%
add dropout +2.2-+2.5% Original Background removed Background removed after
Reguliarizacija add L2 reg +2% ik o nslclang
LR schedule -0.1-+5.7% =
Modelio mokymas remove dynamic aug forval [0.0% T
SVC on prelast -1.8% =
SOM on prelast -1.5% T, sl = . -l E é
Kitos technikos Autoenc+sOM -20% %g E| 2 !én% c & . g g =
§‘.’3§‘c'-g'5 128x128x32 tg; c| 256 g‘.’f\j\>
-E_P_:"_S%n.:l_:>ooo = gz 2 N gl &
s 38 2|8 =8 z =g
s S| S 2|88 2 2|3
8 = <

Conv. block 1 Conv. blocks 2-7 Dense Dense2  Dense3



Experimental
assignment
of each data

label with
restrictions*

Siy mety pasiekimai

(tyrimas: eksperimentai ir rezultatai)
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Invisible

Labels in category

Visible Invisible

Mean Q2,4 Q1 0.521
Weighted mean|Q4, Bag, BagR|Q1, Q2, Q3] 0.398

Table 8. Least mean entropy models

Mean type Entropy

Labels in category

Visible T Invisible | Entropy

Data Label

Table 7. Least entropy models for each label



Siy mety pasiekimai

(tyrimas: ir kas is to?)

Klasifikuoti,
Lokalizuoti

Savitarnos kasy

vaizdai :

Ar matoma

Sio tyrimo
objektas




No

Tipas
Disertacijos rengimo
letapas

2 Mobilumo veikla

3 Publikavimas

Kity mety darbo planas
(studijy plano dalys)

Objektas

Tyrimo metodikos sudarymas
Teorinis tyrimas

Disertacijos teorinio tyrimo rezultaty
pristatymas

Teorinio tyrimo rezultaty publikavimas
recenzuojamame zurnale

Kur, kada

IP&C

(International Conference on Image

Processing and Communications)

Bydgoszcz, 2021 rugséjj?



Kity mety darbo planas

(planuojami islaikyti egzaminai)

No Pavadinimas

Fundamentalieji informatikos ir informatikos inzinerijos metodai

1 (ruduo 2020, 8 kreditai)

Gilieji neuroniniai tinklai
2 (pavasaris 2021, 7 kreditai)




Kity mety darbo planas

(tyrimas)

Ar preké yra zinoma?
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24 zinomos klasés; 1227 Zinomu prekiu, 845 nezinomy

ROC (Mahalanobis) (area = 0.81)
ROC (Mahalanobis no 0) (area = 0.79)
ROC (Cosine) (area = 0.90)

0.2 0.4 0.6 0.8
Bandoma atpazinti %, kai nezinoma preké







