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Tyrimo objektas

Dirbtinio intelekto metodų taikymas laivybos

modeliavimui ir sumaniajai laivybos valdymo

sistemai, kurios pagrindinė paskirtis - užtikrinti

saugią laivybą.
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Tyrimo tikslas

Teoriškai ištirti ir sukurti metodus, kurie leistų

prognozuoti laivų judėjimo maršrutus bei įvertinti

situacijos pavojingumą.
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Mokslinio tyrimo uždaviniai

1. Analitiškai apžvelgti laivyboje naudojamus algoritmus, skirtus

planuoti bei užtikrinti saugų laivų judėjimą;

2. Dirbtinio intelekto pagrindu sukurti metodą, skirtą prognozuoti

laivų maršrutą;

3. Sukurti metodą, skirtą laivų prasilenkimo pavojingumui

įvertinti, remiantis istoriniais statistiniais duomenimis;

4. Sukurti sumaniąją navigacinę valdymo sistemą, kuri gebėtų

įvertinti galimą situacijos pavojingumą bei padedančia priimti

sprendimą;
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Problema I



Problema II

1. Keleivinis keltas iš/į Puttgarden - 200 metrų
iš galo

2. Laivas į Kylį, Zeebrugge, Roterdamą, Londonas
ir t.t. - 2 km iš dešinės

3. Laivas plaukiantis 30 mzg. - 200 metrų

4. Laivas - paskirtis auxilary, dest. Wind Power
Plant -2 km iš dešinės, jo dešinė

5. Laivas - Rostokas, Klaipėda, Ryga ir t.t. - 500
metrų kertant per priekį/galą

6. Žvejybinis laivas - begalinis

7. Mažasis beltas (Oslas, Kristiansandas,
Stavangeris ir t.t.) - 4 km iš dešinės

8. Mažasis beltas (Kylį, Zeebrugge, Roterdamą,
Londonas ir t.t.) - 4 km iš dešinės

9. Law enforcement - bet kaip, 200 metrų

10. Žemsiurbė - bet kaip, 200 metrų

11. Laivas velkantis kitą laivą - laikytis atokiau
nemažiau kaip 1 km.
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Prognozuojami rezultatai

Sukurtas naujas laivų judėjimo prognozavimo ir

vertinimo metodas, paremtas duomenų

vertinimu, įgalinantis įvertinti ir perspėti

laivybos dalyvus apie galimą pavojingą

situaciją.
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Gauti moksliniai rezultatai 1

Maršruto prognozavimas Anomalijų aptikimas



Gauti moksliniai rezultatai 3



Gauti moksliniai rezultatai 2



Ataskaitinių metų (2019-2020) 

darbo planas

Disertacijos rengimas:

Sukurtų gilaus mokymo metodų, skirtų saugiai laivybai užtikrinti,

eksperimentinis tyrimas; praktinių aplinkybių ir sričių, kurių

naudojimui yra nustatyti tinkamai sukurti metodai, nustatymas, jų

pritaikymas praktiniams uždaviniams bei kūrimas.
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2020-2021 metais

numatomos mokslinės veiklos planas

Mokslinės publikacijos:

• Baigiamas parengti mokslinis straipsnis – „Novel

Machine learning approach for Self-Aware

prediction based on the Context knowledge “.
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2020-2021 darbo planas

Mokslinio tyrimo vykdymas:

Gautų duomenų analizė, apibendrinimas, išvadų

parengimas:
 Rezultatų apibendrinimas, esminių rezultatų išskyrimas;

 Išvadų parengimas.

 Parengtos daktaro disertacijos pristatymas ir gynimas.
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Ačiū už dėmesį!


